D.01.02.04.

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejsze]j specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt dla zadania przebudowa drogi
gminnej Debionek II - Radzicz etap III

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji (SST) stanowia wymagania dotyczace robdét zwiazanych z rozbidrka
elementdéw drdg, wykonywanych w ramach robdt przygotowawczych i obejmuja:

-rozbidérke nawierzchni z BA (frezowanie)
Wszystkie elementy podlegajace rozbidrce nalezy odwiezé¢ dowolnym transportem na odlegto$ci w wskazane w PR
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w D.00.00.00. "Wymagania ogdlne". 1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT. Wykonawca robdt Jjest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami
Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w D.00.00.00. "Wymagania ogdlne'.

2 - SPRzZET

Sprzet stosowany do prac rozbidrkowych powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera i powinien
gwarantowaé¢ witasciwe wykonanie robdt. Jakikolwiek sprzet maszyny, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujace
zachowania wymagan jakosciowych zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i1 niedopuszczone do robdét. Do wykonania
robdét zwiazanych z rozbidrka elementdw drdg nalezy stosowad : tadowarki, samochody ciezarowe, narzedzia.

3. TRANSPORT

Material z rozbidérki nalezy przewozié¢ dowolnym transportem na miejsce wskazane przez Inzyniera. Wybdr Srodka
transportu zalezy od warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych powinny speinia¢ wymagania dotyczace
przepisdédw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie, wymiaru, tadunkéw i innych parametroéow
technicznych. Transport nalezy przeprowadza¢ zgodnie z D.00.00.00. "Wymagania -ogdlne".

4 _KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakosci robdét powinna byé przeprowadzona zgodnie z zasadami ogdlnymi podanymi w D-00.00.00. Sprawdzenie
jakosci robdét polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robdét rozbidrkowych.

5.0BMIAR ROBOT 1 . Jednostka obmiarowa sa Jednostki podane PR

5.0DBIOR ROBOT Inzynier, po zgloszenie robdét do odbioru
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych w

Odbioru robdét zwiazanych z rozbidrka elementdw drdg dokonuje przez terminie ustalonym z Inzynierem.

Wykonawce. Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie poprawek.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt Zasady odbioru okreslono w ST D.00.00.00."Wymagania ogdlne".

6 .PODSTAWA PEATNOSCT
Ptatnos¢ nalezy przyjmowad¢ na podstawie jednostek obmiarowych, zgodnie z obmiarem, po odbiorze robdt.

Cena wykonania robdét obejmuje cene jednostki rozbidérki poszczegdlnego elementu, wywiezienie urobku w miejsce
wskazane przez Inzyniera i uporzadkowanie miejsca robdt.



