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PROFILOWANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z profilowaniem poboczy dla zadania: renaagi gminnej — ulica Léna w
Debowie.



1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosavest jako dokument przetargowy, przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1 niniejsze$s.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem i odbiorem profilowania i plantowaniabpazy do projektowanego spadku.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - e¥ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymask pojazdu,
umieszczenia usrlzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgda jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni, wykonarmgguntu odpowiednio wyréwnanego i uksztattowanego
profilu poprzecznym i poditnym oraz zagszczonego.

1.4.2.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania eipnia poboczy polmne poza pasem drogowym.

1.4.3.0dktad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odigiez) gruntu pozyskanego w czasienania
poboczy, a nie wykorzystywanego do ich uzupetnienia

1.4.4 Wskaznik zagsszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
Is = pd/ pds
gdzie: Py - gestos¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mgfn

P, -maksymalna estai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mgfinprzy wilgotndici optymalne;j,
okreslona w normalnej prébce Proctora, zgodnie z PN-B814 [1], shiaca do oceny
zag:szczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadndaeny BN-77/8931-12 [6].

1.4.5.Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okflwna
wg wzoru:
U = dso/ dho

gdzie: d - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm)
dyo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimeganmym gruntem poprawiagym skiad
granulometryczny i wiciwosci gruntu rodzimego.

1.4.7 Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowkrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
- nie dotyczy
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

- Plantowaniegczne lub za pomaadéwniarek samojezdnych.

4. TRANSPORT

- nie dotyczy



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Og0llne zasady wykonania robét podano w SST D-N@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zalazenia og6lne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewsigybkie odprowadzenie wody z
jezdni i poboczy. Wewgtrzna kravedz pobocza i zewtrzna kravedz jezdni powinny stanowijedm linig, a
spadek poprzeczny poboczy gruntowych powiniet Wekszy od spadku poprzecznego jezdni, np. o 2%.
Pochylenie podine poboczy powinno ldyzgodne z pochyleniem poditym jezdni.

Poboczezle utrzymane, nieréwne, z #iloscia kolein i zanken, ze znacznymi ubytkami gruntu,
stanowi nie tylko zagrenie dla ruchu, lecz réwnigrzyspiesza uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a przez
brak wiaciwego odptywu wody - nawadnia korpus drogowy ii@amanos¢ konstrukcji.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez pdyazv zwizku
z czym ich nénas¢ powinna umaliwia¢ przenoszenie obgien na nie wywieranych.

Remont poboczy staje ¢sikonieczny ji przy ich zanieniu wikszym od 5 cm i zaweniu
powodujcym zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Wykonanie plantowania poboczy
Plantowanie poboczy wykonujemycenie lub mechanicznie. Grunt powinien ébydwnomiernie
rozktadany na calej szerod@ pobocza do 1,0 m szerakd i plantowany do wymaganego spadku
poprzecznedo.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
- nie wystpuja
6.3. Czstotliwosé i zakres badai i pomiaréw
W czasie rob6t Wykonawca jest zobagrany do:
- pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej dwa rez$0 m,
- pomiaréw réwnéci podiuznej i poprzecznej poboczy co 50 matdtmetrova.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-@OM,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarov wykonanych robét na poboczach jest(metr kwadratowy) wykonanych robét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru robét podano w SST D-M-@0®,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika projektu, @ wszystkie pomiary i badania z zachowaniem talefawedtug punktu 6
daly wyniki pozytywne. W przypadku stwierdzenia waazynier/Kierownik projektu ustali zakres robot
poprawkowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhrobét przy plantowaniu poboczy obejmuije:
- przygotowanie podim,



wykonanie plantowania poboczy,
zagszczenie

wyréwnanie powierzchni,
przeprowadzenie pomiarow,



