D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKCIOWYCH

1. WST EP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (S ST) s a wymagania dotycz  ace wykonania i
odbioru robét zwi azanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysoko sciowych dla
zadania: remont drogi gminnej — ulica Le snaw D ebowie.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna (SST), stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t, wymienionych w pkt 1 n iniejszej SST.
1.3. Zakres robot obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycz a zasad prowadzenia robét zwi azanych
z wszystkimi czynno sciami umo zliwiaj acymi i maj acymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy.
1.3.1.  Odtworzenie trasy i punktéw wysoko sciowych
W zakres rob6t pomiarowych, zwi azanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko sciowych

wchodz a:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko sciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw

wysoko sciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznac zenie osi co 25 m),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysoko sciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona i ch przed zniszczeniem oraz oznakowanie w

sposéb utatwiaj acy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4 Informacje o terenie budowy
Informacje zawarto w D-00.00.00
1.5 Nazwy i kody

Grupa rob6t : 45200000-9 Roboty budowlane w zakres ie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich cz esci oraz robét w zakresie in zynierii | adowej i
wodne;j .

Klasa robo6t : 45230000-8 Roboty budowlane w zakresi e budowy ruroci agow , linii
telekomunikacyjnych i elektroenergetycznych , autos trad ,drég , lotnisk
i kolei ; wyréwnywanie terenu

Kategoria rob6t : 45233000-9 Roboty w  zakresie kons truowania , fundamentowania oraz

wykonywania nawierzchni autostrad , drég

1.6. Okre slenia podstawowe

1.6.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, p unkty kierunkowe oraz pocz atkowy i
kornicowy punkt trasy.
1.6.2. Pozostale okre  slenia podstawowe s a zgodne z obowi  azuj acymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.7. Ogélne wymagania dotycz ace robot
Ogo6lne wymagania dotycz ace robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotycz ace materiatow
Ogélne wymagania dotycz ace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podan o w SST D-

00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nale zy stosowa ¢ pale drewniane z gwo zdziem lub
pr etem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugo sci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granic a robét ziemnych, w s asiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mie ¢ érednic e od 0,15 do 0,20 m idhugo s¢od1,5do1,7m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nale zy stosowa ¢ paliki drewniane srednicy od 0,05
do 0,08 m i diugo sci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istnie j acej nawierzchni bolce
stalowe  srednicy 5 mm i diugo sciod 0,04 do 0,05 m.

» Swiadki” powinny mie ¢ dlugo s¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostok atny.

3. SPRZ ET
3.1. Og6lne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogélne wymagania dotycz ace sprz etu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2.Sprz et pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoko sciowych nale  zy stosowa ¢ nast epuj acy
sprz et:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- ta smy stalowe, szpilki.
Sprz et stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej pun ktéw wysoko sciowych powinien
gwarantowa ¢ uzyskanie wymaganej doktadno 4ci pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycz ace transportu
Ogdlne wymagania dotycz ace transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og 6lne” pkt 4.



4.2. Transport sprz etu i materiatow

Sprz etimaterialy do odtworzenia trasy mo zna przewozi ¢ dowolnymi  srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania robo6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00 .00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by ¢ wykonane zgodnie z obowi azuj acymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

Przed przyst apieniem do rob6t Wykonawca powinien przej a¢ od Zamawiaj acego dane
zawieraj ace lokalizacj e i wspotrz edne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiaj acego, Wykonawca powinien przeprowadzi ¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezb edne do szczegbtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by ¢ wykonane przez osoby posiadaj ace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa ¢ In zyniera o wszelkich bt edach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw r oboczych. Bt edy te powinny by ¢ usuni ete na
koszt Zamawiaj  acego.

Wykonawca powinien sprawdzi & czy rz  edne terenu okre slone w dokumentacji projektowej s a
zgodne z rzeczywistymi rz ednymi terenu. Je zeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz edne
terenu istotnie ré zni a si e od rz ednych okre slonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi ¢ o tym In  zyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie p owinno by ¢ zmieniane
przed podj eciem odpowiedniej decyzji przez In zyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikaj ace z
ré znic rz ednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rz ednych rzeczywistych,
akceptowane przez In zyniera, zostan a wykonane na Kkoszt Zamawigj acego. Zaniechanie
powiadomienia In zyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obci aza Wykonawc e.

Wszystkie roboty, ktore bazuj a na pomiarach Wykonawcy, nie mog a by ¢ rozpocz ete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez In zyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty po srednie osi trasy musz a by ¢
zaopatrzone w oznaczenia okre slaj ace w spos6b wyra  zny i jednoznaczny charakterystyk e i
poto zenie tych punktéw. Forma i wz6r tych oznacze n powinny by ¢ zaakceptowane przez In zyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron e wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznacze A
w czasie trwania robot. Je zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiaj acego zostan g
zniszczone przez Wykonawc e Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia rob6t, to zostan a one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nale 23
do obowi azkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi t rasy i punktow wysoko sciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pow inny by ¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy u zyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a tak ze dowi azane do punktéw
pomocniczych, poto zonych poza granic a robét ziemnych. Maksymalna odlegto ¢ pomi edzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie mo ze przekracza ¢ 500 m.

Zamawiaj acy powinien zato zy ¢ robocze punkty wysoko sciowe (repery robocze) wzdiu z 0si
trasy drogowej, a tak ze przy ka  zdym obiekcie in zynierskim.

Maksymalna odlegto $¢ mi edzy reperami roboczymi wzdtu z trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi ¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by ¢ odpowiednio
zmniejszona, zale znie od jego konfiguracji.

Repery robocze nale zy zalo zy¢ poza granicami robot zwi azanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzysz acych. Jako repery robocze mo zna wykorzysta ¢ punkty state na
stabilnych, istniej acych budowlach wzdiu z trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nale zy zalo zy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattow nikéw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczaj acy osiadanie, zaakceptowany przez In zyniera.

Rz edne reperéw roboczych nale zyokre sla ¢ztak & doktadno sci g, aby  srednibt  ad niwelaciji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosuj ac niwelacj e podwdjn a w nawi azaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by ¢ wyposa zone w dodatkowe oznaczenia, zawieraj ace wyra zne i
jednoznaczne okre slenie nazwy reperu i jego rz ednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nale zy wykona ¢ w oparciu o dokumentacj e projektow g oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiaj acego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pa nstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okre slonej w dokumentaciji projektowej.

O¢g trasy powinna by ¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach po srednich w
odleglo scizale znej od charakterystyki terenu i uksztattowania tras y, lecz nie rzadziej ni z CO
25 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentaciji
projektowej nie mo ze by ¢ wi eksze ni z 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dl a
pozostatych drég. Rz edne niwelety punktéw osi trasy nale zy wyznaczy ¢ z dokladno sci adolcmw
stosunku do rz ednych niwelety okre slonych w dokumentaciji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nale zy u zy ¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usuni ecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwcza s, gdy Wykonawca robo6t zast api
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszc zonych poza granic a robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznac zenie kraw  edzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okre slenie granicy robét), zgodnie z dokumentacj a projektow a oraz w
miejscach wymagaj acych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia ro bét i w miejscach
zaakceptowanych przez In zyniera.

Do wyznaczania kraw edzi nasypow i wykopow nale zy stosowa ¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nale zy stosowa ¢ w przypadku nasypow o wysoko sci przekraczaj acej 1 metr oraz



wykopow gt ebszych ni 2z 1 metr. Odlegto $¢ mi edzy palikami lub wiechami nale zy dostosowa ¢ do

uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej . Odleglo $¢ ta co najmniej powinna
odpowiada ¢ odst epowi kolejnych przekrojoéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umo zliwia ¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentacj a projektow  a.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robét

Ogélne zasady kontroli jako $ci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrol e jako sci prac pomiarowych zwi azanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysoko sciowych nale  zy prowadzi ¢ wedtug ogoélnych zasad okre slonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanym iw pkt5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.0 0 ,Wymagania ogdélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk  a obmiarow g jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robét

Ogoélne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 +~Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru rob6t

QOdbior robot zwi azanych z odtworzeniem trasy w terenie nast epuje na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych Ilub protokétu z ko ntroli geodezyjnej, ktére Wykonawca

przedkiada In zynierowi.
9. PODSTAWA PLATNGECI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno Sci
Ogolne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno sci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysoko sciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysoko sciowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym w ytyczeniem dodatkowych przekroj6w,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona i ch przed zniszczeniem i oznakowanie

ufatwiaj ace odszukanie i ewentualne odtworzenie.



